
  عبدالمعطى خليفت محمدعلاء . م
 قسن هنذسة الإلكترونيات الصناعية والتحكن

 كلية الهنذسة الإلكنرونية، جاهعة الونىفية 

 ، هحافظة الونىفية،  هصر 23923هنىف ص.ب  

  alaakhalifa64@yahoo.com       بريد الكتروني
 

 

 العلميت الشهاداث

 
 . 3102،الجاهعة الوصرية اليابانية للعلىم والتكنىلىجيا ماجستير    : 

 .2010الهنذسة الإلكترونية، كلية الهنذسة الإلكترونية، جاهعة الونىفية، بكالىريىس: 
 

 يفت الحاليتالىظ

الجاهعة الوصرية ، الويكاترونيات والروبىتاتقسن هنذسة  ، طالب دكتىراة:   الآن  - 5102

 هصر. ،اليابانية للعلىم والتكنىلىجيا 

 الىظائف السابقت

الجاهعة ، الويكاترونيات والروبىتاتقسن هنذسة  ، طالب ماجستير:  5102 – 5102

 هصر. الوصرية اليابانية للعلىم والتكنىلىجيا ،

الهنذسة كلية  ،قسن هنذسة الإلكترونيات الصناعية والتحكن هعيذ، : 5102 – 5100

 هصر. ،الإلكترونية، جاهعة الونىفية

 

 مجالاث الابحاث

  الجراحات التى تستخذم الحذ الادنى هن التذخل الجراحىالروبىتات التى تُستخذم فى 
   عن بعذالانظوة التى تعول 
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